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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowani
Podstawa opracowania jest zlecenie Wielkopolskiego Zarzadu Drog
Wojewodzkich w Poznaniu, ul. Wilczak 51, 61-623 Poznan. na projekt
wymiany urzadzen dylatacyjnych mostu drogowego nad rzeka Warta

w ciagu drogi wojewodzkiej nr 434 w miejscowosci Srem.

2. Zakres opracowania
Opracowanie zawiera projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas
wymiany urzadzen dylatacyjnych mostu drogowego nad rzeka Warta

w ciagu drogi wojewodzkiej nr 434 w miejscowosci Srem.

3. Materialy zrodlowe

3.1. Plan sytuacyjny

3.2. Ustawa "Prawo o ruchu drogowym" — tekst jednolity
Dz.U. z 2012 r. poz. 1137, z pdzn. zm.,

3.3. Rozporzadzenie MI oraz SWiA w sprawie znakéw i sygnatow
drogowych
Dz.U. z 2002 r. poz. 1393, z p6zZn. zm.,

3.4. Rozporzadzenie MI w sprawie szczegdlowych warunkow zarzadzania
ruchem na  drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem
Dz.U. z 2003 r. poz. 1729,

3.5. Szczegotowe warunki techniczne dla znakow 1 sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunki ich
umieszczania na drogach
Dz.U. z 2003 r. poz. 1729.

4. Tymczasowa organizacja ruchu
Miejsce robot w Sremie zlokalizowano na planie orientacyjnym —
rysunek nr 1.
Istniejace oznakowanie zinwentaryzowano na rysunku nr 4.

Projekt organizacji ruchu wykonano wykorzystujac ,,Katalog typowych
schematow oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym”
GDDKiA z 2013 roku. W tym przypadku wykorzystano schemat
numer 82 ,,Roboty dlugo trwajace wymagajace zajecia chodnika oraz pasa
ruchu” przystosowujac go do warunkdéw miejscowych.



Niezbegdne oznakowanie na moscie i odcinkach dojazdowych do mostu w
ciagu drogi wojewodzkiej nr 434 przedstawiono na rysunku nr 2 — etap I
1 na rysunku nr 3 — etap II.

. Uwagi do oznakowania

Nalezy stosowa¢ znaki odblaskowe - typ 1. Znaki nalezy wykonac
o wymiarach jak dla grupy znakéw duzych lub o jedna grupe wigksze od
znakéw istniejacych. Sposob umieszczenia powinien by¢ zgodny
z Zatacznikiem 1 1 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3
lipca 2003 r. w sprawie szczegOtowych warunkow technicznych dla
znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach (poz. 1729 Dziennik
Ustaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

Po zakonczeniu robot nalezy usuna¢ wszystkie elementy oznakowania
tymczasowego.

. Uwagi koncowe

Prace prowadzone beda naprzemiennie najpierw po jednej stronie jezdni
1 chodnika a nastgpnie po drugiej stronie.

Jednostka prowadzaca roboty zobowiazana jest utrzymaé¢ w nalezytym
stanie wszystkie $§rodki techniczne do oznakowania 1 zabezpieczenia
robot.

O utrudnieniach powiadomi¢ lokalne media i przedsi¢biorstwa
komunikacyjne.

Przewidywany termin realizacji:
Wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: 01.08.2016r.

Przywrdcenia stalej organizacji ruchu: 01.12.2016r.

Wprowadzajacy organizacj¢ ruchu, powolujac si¢ na l.dz. zawartg
w naglowku opinii uzyskanej z WRD KWP w Poznaniu zawiadomi
WRD KWP w Poznaniu oraz KMP/KPP wlasciwa miejscowo
o terminie jej wprowadzenia, na co najmniej 7 dni przed dniem
wprowadzenia organizacji ruchu.

. Zestawienie min. ilosci oznakowania na 1 etap robot

znaki — A-12b — 1 szt.
znaki — A-12¢ — 1 szt.



znaki — A-14 — 2 szt.
znaki — B-25 — 2 szt.
znaki — B-33 — 2 szt.
znaki — B-42 — 2 szt.
znaki — U-3d — 2 szt.
znaki — U-20 — 2 szt.
znaki — U-21b — 6 szt.
znaki — U-35 — 32 szt.
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